














動力伝達系統図

専用のグローブを用いて、手の位置や指の
動きを検知し、連動して画面上の手を動か
すことができます。
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自動制御技術

PHVロータリ除雪車

電動モノレール点検車

TECHNOLOGY &
DESIGN DEVELOPMENT ●  技術 ＆ 設計開発 私たちNICHIJOは、長年培われてきた技術力に驕る　　　ことなく、将来へとつながる独自技術の開発を積極的に押し進め、

優れた高い技術水準の製品をお客様に提供するため、　　日 、々製品開発に取り組んでおります。

車両状態モニタシステム
運転室内に装備したモニタ装置で、車
両の情報を管理・記録し、リアルタイム
に状態を確認でき、突然のトラブルに
対する応急復旧・故障原因究明・日常の
点検等、時間短縮を図れます。タッチ
パネルのため簡単に操作することがで
きます。

HST（Hydro Static Transmission） 
当社の油圧制御技術、静油圧トランスミッション（HST）により車両が要
求するトルクと速度を最適な状態に保ちながら、効率的な製品の稼働を
実現しております。

自動運転開発
近年自動運転技術が発達する中、当社でも自動運転技術
の開発や装置の自動化の開発を行っています。車両・ソフト
ウェア共に自社で開発しておりますので、機器構成・制御器
と共に要望に沿ったカスタマイズが可能となっております。
更なる機能向上のため日々新技術の開発を行っています。

容量の大きいバッテリを搭載した、シリーズ方式PHVロータリ除雪車です。
発電用にエンジンを搭載し、原動機として電動モータを搭載しています。消費
電力、発電電力、蓄電池からの充放電のバランスをコントロールすることで、
効率よくエネルギーを利用できます。

非常用電源装置
PHVロータリ除雪車を充放電設備と接続する
ことで、建物等に電力を供給することができ、
近年多発している自然災害発生時の緊急用電
源として使用可能です。エンジンで発電機を
回転させることによりバッテリを充電できるた
め、「短い時間で充電」⇔「電力を供給」を繰
り返すことができます。

走行用電動モータに、高効率でコンパクトな永久
磁石同期モータを採用しており、2つの車軸にそ
れぞれ取り付けた電動モータを制御して走行しま
す。エンジンは搭載しておらず、動力を全て電動と
することで、静音性の高い車両を実現しています。

自動運転 
シミュレーション開発
車両完成前に自動制御の
評価を目的とした、数値
解析ソフトウェアを利用し
てのシミュレーションモデ
ルを作成し、評価を行って

おります。予めシステムの評価を行うことで高水準の
技術を提供します。

液晶メータパネル
当社では、液晶メータパネルを導入しており
ます。自社開発の為、表示項目を自由に変更
する事が可能で、お客様のご要望に柔軟に
お答えすることができます。

電子回路基板とソフトウェア設計、開発
メカトロニクス技術を活用した当社専用のマイ
コン基板を開発しております。ソフトウェアも
自社にて開発しているため利便性と汎用性の
高い製品の提供を実現しております。

VR技術を利用したロータリ除雪車の操作訓
練用のシミュレータを開発しています。ハンド
ル・ペダルおよび実車の操作機器を模したボ
タン・操作レバー類を組み合わせ、昼夜、晴
天・降雪といった様々な状況での除雪作業状
況を体験できます。またマルチモニタとヘッド
マウントディスプレイ（HMD）の切替も可能
で、HMD使用時は、全周囲をVRの世界で見
ることができ、リアルな運転環境と操作イ
メージを再現できます。
更にはAR機能でモーションを検出できるグ
ローブを用いて、オーガシャーピンの交換作
業体験および危険作業を体験できる安全教
育機能を 開発しています。

【衛生受信基盤】 【衛生測位試験風景】
【永久磁石同期モータ】【バッテリ】

除雪シュミレータ

【PHVロータリ除雪車システム概略】

【電動モノレール点検車システム概略】
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